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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

(g) Mechanismusfur eine Glasbehalter-Formungsmaschine 

@ Mechanismus, wie etwa ein Umdrehmechanismus, fur 
eine IS-Maschine mit einer drehbaren Welle, die ein daran 
gesichertes Getriebe umfaBt. Eine Antriebsanordnung, 
die eine Zahnstange umfalSt greift in das Getriebe ein 
und dreht die Welle. Das iangltche Element weist ein Loch 
auf, das sich von einem Ende erstreckt und in dem eine 
Mutter gesichert ist, die im Schraubkontakt eine angetrie- 
bene Schraube aufnimmt, um die Verschiebung der Zahn- 
stange zu bewirken. 
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Beschreibung 



[0001] Diese Erfindung befaBt sich mil Mechanismen zur 
Verwendung in einer IS-("individual scction")Glasbehalter- 
Formungsmaschine. 

Hinteigrund der Erfindung 

[0002] Beim Betrieb einer IS-Maschine wird aus einem 



ordnung fur einen Mechanismus in einer Glasflaschen-Her- 
stellungsmaschine vor, wobei die Antriebsanordnung ein 
Antriebselement umfaBt, das zwischen einer zuriickgezoge- 
nen und einer vorgeschobenen Position verschiebbar ist, urn 
den Mechanismus anzutreiben, sowie eine Antriebsstange 
niit einem mil Schraubgewinde versehenen Abschnitl, der 
sich allgemein mit dem Antriebselement deckt, wenn sich 
das Anuiebselement in der zuruckgezogenen Position befin- 
det, eine Mutter an der Antriebsstange, die an der Drehung 



Glasschmelzeposten bzw. -tropfen in einer Rohlingsform in lO mit der Antriebsstange gehindert wird und an das Antriebs- 

einer Rohiingsstation ein Kulbel geformt, wobei sich der ' 

Hals des Kiilbels in einem Haisring befindet. Der Ring wird 
von Halsringarmen eines Umdrehmechanismus' geiragen. 
Die Rohlingsform off net sich dann und das Kulbel, das vom 
Haisring getragen wird, wird durch den Umdrehmechanis- 15 
mus um 180° geschwenkt, urn das Kulbel in einer Blassta- 
tion zu positionieien, wo das Kulbel in eine Blasform ver- 
bracht wird. Der Haltering wird dann geofiriet, um das Kiil- 
bel an die Blasform freizugeben, und die Halsringarme wer- 



den um 180° zuriickgedreht, um die Halsringe zuruck in die 20 zogenen Position befindet. 



element angreift, ein Servomotor, der koaxial zur Antriebs- 
stange posidoniert und so angeordnet ist, da6 die AnUiebs- 
stange gedrehl wird, damit eine Bewegung der Mutter und 
damit des Antriebselementes bewirkt wird, um den Mecha- 
nismus anzutieiben. 

[0007] Vorzugsweise umfaBt das Antriebselement in einer 
Antriebsanordnung, wie sie gerade auseinandeigesetzt wor- 
den ist, eine axiale Bohrung, in der die Antriebsstange ange- 
ordnet ist, wenn sich das Antriebselement in der zuriickge- 



Position gegen die Rohlingsform zu bringen, damit der Zy- 
klus wiederholt und ein anderes Kulbel geformt werden 
kann. Bisher ist ein solcher Umdrehmechanismus pneuma- 
tisch hetrieben worden, obwohl auch hydraulisch betriebene 
Umdrehmechanismen vorgeschlagen worden sind. Derzeit 25 
besteht ein Bedarf, Mechanismen in einer Glasmaschine 
durch elektrische Servomotoren zu betreiben, da solche Mo- 
toren die Moglichkeit einer praziseren Steuerung des Be- 
triebs eines Umdrehmechanismus eroffnen. 
[0003] Die Verwendung von Servomotoren in einem Um- 30 
drehmechanismus ist in der IT 124 7203 vorgeschlagen 
worden. In einer der beiden in der Beschreibung vorgeschla- 
genen KonsUuktionen u-eibt der Servomotor eine Anord- 
nung mit einer Kugelumlaufspindel an, die eine Gewinde- 



[0008] Eine Anuiebsanordnung, wie sie gerade auseinan- 
dergesetzt worden ist, ist insbesondere niitzlich, wenn das 
Antriebselement ein Zahnstangenelement ist, das angepaBt 
ist, um ein Getriebe des Mechanismus anzutreiben. 
r00091 Eine Antriebsanordnung, wie sie oben auseinan- 
dargesetzt worden ist, umfaBt vorzugsweise ein Gehause. in 
dem das Zahnstangenelement zur Bewegung befestigt ist, 
und eine Trageplatte, die im Gehause gesichert ist und gleit- 
bar an das Zahnstangenelement gegentlber dem Kontaktbe- 
reich zwischen Zahnstangenelement und Getriebe angreift. 
[0010] Eine Anuiebsanordnung, wie sie oben auseinan- 
dergesetzt worden ist und die ein Zahnstangenelement um- 
faBt, ist insbesondere niitzlich als Umdrehmechanismus, 
kann aber auch in Verbindung mit anderen Mechanismen 



stange umfaBt, die unterhalb des Maschinentischesangeord- 35 verwendet werden, z.B. mit einem Herausnehme-Mecha- 
net ist, wobei sich eine Zahnstange aufwarts von der Stange nismus, einem FormSfftiungs- und SchlieBmechanismus, ei- 
erstreckL Wird der Servomotor zum Drehen der Stange be- nam Schermechanismus oder einem Glasschmelzeposten- 
tricbcn, wird dicsc durch die Mutter nach oben gctricbcn Vcrtcilcr. 

und fuhrt dazu, daB die Zahnstange hoch bewegt wird, wo- [0011] Im folgenden wird eine Antriebsanordnung unter 
durch ein Halsringmechanismus rotiert und die Halsringe 40 Bezugnahmeauf diebeigefiigtenZeichnungen beschrieben, 
von einer Ruck- in eine umgedrehte Position bewegt wer- 
den. Diese Anordnung weist bestimmte Nachteile auf, ins- 
besondere den, daB sich Motor und Kugelumlaufspindel 
iiber eine wesenthche Lange unterhalb des Maschinenti- 
sches erslrecken, was es nicht nur erforderlich inacht, daB 45 
andere Mechanismen bewegt werden miissen, um dafur 



die die Erfindung ausfiihrt 

Kurze Beschreibung derZeicbnungen 



Raum zu geben, sondem auch eine teuere K(»istruktion, da- 
mit die notwendige Steifheit fiir die Lange des Mechanis- 
mus, der sich unterhalb des Tisches erstreckt, gewahrleistet 
wird. Daraus ergibt sich die Notwendigkeit, den ganzen Me- 
chanismus nach oben durch den Tisch entfemen zu konnen, 
weshalb eine exteme Stabilisierung unterhalb des Tisches 
nicht praktikabel ist. 

Ziel der Erfindung 

[0004] £s ist ein Ziel der vorliegenden Erfindung, einen 
Mechanismus bereit zu stellen, der sich fUr einen Umdreh- 
mechanismus eignet und einen Servomotor umfafit und 
kompakt sowie robust in der Konstruklion isL 
[0005] Ein anderes Ziel der Erfindung besteht darin, einen 
Mechanismus bereit zu stellen, der sich fiir irgendeinen Me- 
chanismus in einer IS-Maschine eignet, wie etwa einen Her- 
ausnahme-Mechanismus, einen Glasschmelzeposten- Vertei- 
ler, einen Schermechanismus, einen Formoffnungs- und 
SchlieBmechanismus usw., der mit einer Zahnstange hetrie- 
ben werden kann. 

[0006] Die vorliegende Erfindung sieht dne Anuiebsan- 
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[0012] Fig. 1 zeigt eine Schnigansicht eines Umdrehme- 
chanismus und einen Tdl eines Halsringmechanismus einer 
IS-Maschine; 

[0013] Fig* 2 zeigt eine vertikale Querschnittsansicht des 
Umdrehmechanismus entlang der Linie II-II in Fig. 3; und 
[0014] Fig, 3 zeigt eine horizontale Querschnittsansicht 
entlang der Linie Hl-m in Fig, 2. 

Kurze Beschreibung der bevorzugten Ausfuhrungsform 



[0015] Eine Antriebsanordnung in der Form eines Um- 
drehmechanismus (Fig. 1) ist dahingehend angepaBt, um 
eine Welle 4 eines Halsringmechanismus, von dem nicht al- 
les gezeigt ist, zu drehen, wobei daran zwei Beschlage 3 be- 
festigt sind, an denen die Halsringarme gesichert werden. 
60 Ein Gettiebering 6 ist an der Welle 4 befestigt. Die Anord- 
nung 8 umfaBt ein Antriebselement in der Form eines Zahn- 
stangenelementes 10 (Fig. 2), das eine Reihe von Zahnen 11 
hat, die in den GeUiebering 6 eingreifen, und das zwischen 
einer zurQckgezogenen Posidon, in Fig. 2 gezeigt, und einer 
vorgeschobenen Position, nicht gezeigt, beweglich ist, in der 
sich das 2^ahnstangenelement aufwarts in der Anordnung er- 
streckt und den Getriebering 6 im Gegenuhrzeigersinn im 
Hinblick auf Fig. 1 und 2 von ein«: Anfangsorieniierung in 
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einer Endorienliening gedrehl hat Ein Zahnstangengehause 
2 ist aus einem Haupigehauseelement 14 und einem Ab- 
deckelenieni 16 gefonnt, die durch Bolzen 18 aneinander 
gesichert sind. Die Gehauseelemente umfassen jeweils eine 
Seiienflache 22, 24 (Fig. 3) und eine nach innen vorstehende s 
Rippe 15, 17; Das Haupigehauseelement hat auBcrdem eine 
Riickwand 13. Zusanunen definieren diese Flachen ein In- 
nenvolumen, das das im allgemeinen rechtwinklige Zahn- 
stangenelement 10 aufhimmt Am Oberteil der Ruckwand 

13 befindet sich ein Ausschnitt 9, in dem ein Lagerblock 19 lO 
gesichert ist, der eine Gleilflache 7 fiir die Ruckseiie 21 der 
Zahnstange definiert. Der Lagerblock ist am Hauplgehause 
mit einer Anzahl von Schrauben 23 gesichert Die Elemenie 

14 und 16 umfassen auBcrdem sich nach auBen erstreckende 
Hansche 26 und 28, mit denen die Antriebsanordnung an 15 
der Oberplatte einer IS-Maschine durcb Bolzen 30 gesichert 
werden kann. 

[001 6] Ein sich abwarts erstreckendes IVageelement 32 ist 
in den Gehauseelementen 14 und 16 gesichert und umfafit 
einen sich abwarts ersireckenden Gehauseabschnitl 33 und 20 
einen Flansch 34. Ein servoelektrischer Motor 36 ist am 
Ransch 34 gesichert. Der Motor 36 ist koaxiai mit einer An- 
iriebsstange 38 durch eine Uberlast-Sicherheitskupplung 40 
verbunden. Die Antriebsstange 38 hat einen Schraubge- 
windeabschnitt 39, der sich im allgemeinen in Deckung mil 25 
dem Zahnstangenelement 10 ersireckt, wenn sich das Zahn- 
stangenelement in seiner in Fig. 2 gezeigten zuruckgezoge- 
nen Position befindet, wobei sich die Stange 38 in einer 
Bohrung 42 im Zahnstangenelement 10 befindet Mit der 
Stange 38 steht eine Mutter 48 in Schraubkontakt, die mit- 30 
tels nicht gezeigten Schrauben in einer Vertiefiing im unte- 
ren Endabschnitt des Zahnslangenelementes 10 gesichert 
und damit gegen eine Drehung mit der Stange 38 gesperrt 
ist Der gewindelose Abschnitt der Stange verlauft durch 
eine Laufbuchse 43, eine Ring-Schraglager-Anordnung 44 35 
und eine doppelt wirkende Dichtungs-Anordnung 46 in die 
Bohrung 42. Der Gewindeabschnxtt 39 erstreckt sich nahe 
der Dicbtanordnung 46 fast bis zum obcrcn Endc dcs Zahn- 
stangenelementes 10. Bei einer Rotation der Antriebsstange 
38 wird die Mutter 48 in eine Bewegung entlang der An- 40 
niebsslange 38 gezwungen und bewegt damit das Zahnstan- 
genelement, das einstiickig damit ausgefuhrt ist, aus der zu- 
ruckgezogenen Position in Fig. 2 aufwarts in eine vorge- 
schobene Position, in der sich das Zahnstangenelement nach 
oben durch das Zahnstangengehause 8 erstreckt, wodurch 45 
der Getriebering 6 bewegt wird, um den Halsringmechanis- 
mus um ungefahr 180° zu bewegen. Wahrend sich der in 
Fig. 2 gezeigte Servomotor am Boden befindet, kdnnte der 
gesamte Mechanismus, falls gewiinscht, auch umgedreht 
werden. Schraube und Mutter konnen eine einfache 50 
Schraube oder, falls gewiinscht, eine Kugelumiaufspnndel 
sein. 

[0017] Die Antriebsstange 38 hat eine axiale Bohrung 50 
im oberen Endabschnitt, in der ein Stopfen 52 mit einem 
axialen Durchgang 54 angeordnet ist Der Stopfen 52 sichert .55 
eine Scheibe 56, die durch den Kontakt mit dem unteren 
£nde der Bohrung 42 die AuftvSrtsbewegung des Zahnstan- 
genelementes 10 begrenzt Die zuruckgezogene untere Posi- 
tion des Zahnstangenelementes wird dadurcb bestimmt, dafi 
die Mutter an die Oberseite der Servomotoranordnung an- 60 
stoBt Das obere Ende der Bohrung 42 wird durch einen 
Stopfen 58 geschlossen. 

[0018] Die Anunebsanordnung 8 ist mit einem Schmiersy- 
stem versehen. Der Lageranordnung 44 wird durch einen 
Durchgang 62 Ol zugeflihrt, der sich durch das Hauptgehau- 65 
seelement 14 und das Trageelement 32 zur Anordnung 44 
erstreckt Der Mutter 48 wird durch einen Durchgang 64 Ol 
zugefUhit, der sich dutch das Hauptgeh^useelement 14 und 
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das Trageelement 32 zur Dicbtanordnung 46 erstreckt Das 
Ol wandert dann durch eine Rille 66 in der Anordnung 46 
und durch Locher 68 in der Antriebsstange 38 in die axiale 
Bohrung 50 da* Anuiebsstange 38. Die Bohrung 50 wird 
mit Ol geftillt, so daB es durch den Durchgang 54 im Stopfen 
52 durch die Bohrung 42 des Zahnstangenelementes 10 ber- 
abstromt, um die MuUer 48 zu schmieren. Der Kontaktbe- 
reich zwiscben der TVageplatie 60 und dem Zahnstangenele- 
ment 10 wird durch einen Durchgang 70 geschmiert der 
sich durch das Gehauseelement 14 und die Plane 60 er- 
su^kt 

Patentanspniche 

1 . Mechanismus fur eine IS-Maschine umfassend: 
eine drehbare Welle mit einem daran gesicherten Ge- 
triebe und 

eine Antriebsanordnung zum Eingreifen in das Ge- 
iriebe und zum Drehen der Welle, umfassend 
ein langliches Element mil einer Zahnstange auf der ei- 
nen Seite, einer Gleitflache auf der anderen und einem 
sich von einem Endc erstrcckenden Loch, 
ein Gehause fur das langliche Element mit einer Lager- 
flache zum Anliegen an der Gleitflache des langlichen 
Elementes, wenn das langliche Element zwischen vor- 
geschobcner und zuruckgezogener Position verscho- 
hen wird, 

eine mit Innengewinde versehene Mutter, die im l-och 
des langlichen Elementes gesichert ist, 
cine Antriebsstange mit einem Schraubgewindeab- 
schluB zum Schraubkontakt mit der GewindemuUei; 
wobei der Schraubgewindeabschnitt der Antriebs- 
stange im Loch im langlichen Element angeordnet ist 
und eine Lange hat, die ausreicht, um die Mutter und 
das daran gesicherte langliche Element zwischra vor- 
gescbobenen und zuriickgezogenen Positionen zu ver- 
schieben, 

cine Drchvcrhindcrungscinrichtung zum Vcrfaindcm 
der Drehung der Mutter, wenn sich die Antriebsstange 
dreht und 

einen mit der Antriebsstange gekoppelten Servomotor 
zum Drehen der Antriebsstange. 

2. Mechanismus fiir eine IS-Maschine nach Anspruch 
1, wobei der Mechanismus ein Umdrehmechanismus 
ist 

3. Mechanismus ftir eine IS-Maschine nach Anspruch 
1, wobei der Gewindeabschnitt der Antriebsstange un- 
gef^ dieselbe Lange hat wie die Zahnstange. 
A, Mechanismus fiir eine IS-Maschine nach Anspruch 
1, wobei das langliche Element einen rechtwinkligen 
Querschnitt hat und das Gehause parallele Seiten zum 
Verhindem einer Drehung des langlichen Elementes 
aufweist, wobei die parallelen Seiten und der recht- 
winklige Querschnitt die Drehverhinderungseinrich- 
tung umfassen. 

5. Mechanismus fiir eine IS-Maschine nach Anspruch 
1, wobei die Mutter an einem Bnde des Loches gesi- 
chert ist. 
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